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Tabela udzwigéw

@ @ %@ SN m 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55
25t 4045m  t 2,5 2,5 2,5 2,5 25 2,5 2,5 2,5 2,21 1,96 1,75
25t 3904m  t 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 25 25 2,43 2,11 1,86 1,65
5t 21,20m  t 5,0 5,0 50 5,0 4,16 339 2,84 2,43 2,11 1,86 1,65
25t 4560m t 2,5 2,5 2,5 2,5 25 2,5 2,5 2,5 2,5 2,25
25t 4403m t 2,5 2,5 2,5 2,5 25 2,5 2,5 2,5 2,44 2,15
S5t 23,88m  t 5,0 5,0 5,0 5,0 4,75 3,88 3,26 2,8 2,44 2,15
2,5t 4500m t 25 25 25 25 2,5 25 25 25 25
5t 2564m  t 5,0 5,0 50 5,0 5,0 42 3,53 3,04 2,65
2,5t  4000m t 25 2,5 2,5 25 2,5 25 25 2,5
5t 2647m  t 5,0 5,0 5,0 50 50 4,35 3,66 3,15
25t 3500m t 2,5 2,5 2,5 2,5 25 25 2,5
5t 2670m  t 5,0 5,0 5,0 5,0 5,0 44 37
2,5t 3000m t 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
5t 2700m  t 5,0 5,0 50 5,0 5,0 4,45

Inne konfiguracje

Zuraw klatkowany Zuraw kotwiczony

C 1m 13m A 30m 40m
H 295m 44,25 B 177 m 236m
C 28m

goérnoobrotowe o wysiegniku poziom!
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Mechanizmy

\ 15 AFC 25 41 * kVA 400V -50Hz /460 V - 60 Hz
!é c E 2000/14 zmodyfikowano
18 AFC 25 42 * kVA 400V -50Hz/460V-60 Hz

* suraw nie wyposazony w sprzet do przemieszczania sie - Trzy ruchy réwnoczesne w 90%
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3 Weiagarka
-8~ Mechanizm wodzaka
U; Mechanizm obrotu
H Mechanizm jazdy torowej
£ Dyrektywa na poziom hatasu
[ ] Skonsultuj z nami
4  Wymagania dotyczace zasilania
4 Zzasilanie
IS Jazda po tuku

goérnoobrotowe o wysiegniku poziomym



