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Wersje montazowe
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Zeskanuj kod
i pobierz karte na telefon

goérnoobrotowe o wysiegniku poziomym
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Tabela udzwigéow

0 CTT 331-12
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Inne konfiguracje
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Wieza Standardowa konfiguracja
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Mechanizmy

114 * kVA 400V -50 Hz/460 V - 60 Hz 2000/14/CE

* suraw nie wyposazony w sprzet do przemieszczania sie
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