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Zeskanuj kod
i pobierz karte na telefon
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CTT 91 CORLEONIS
Tabela udzwigéw
b—é AAAA m 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

2,5 t 31,117 m t 250 250 250 250 250 250 219 1,88 1,64 1,45
25t 34,49 m t 250 250 250 250 250 250 246 212 1,85

25t 37,85m t 250 250 250 250 250 250 250 235

25t 3500m t 250 250 250 250 250 250 250

25t 30,00 m t 250 250 250 250 250 250

25t 2500m t 250 250 250 250 2,50

goérnoobrotowe o wysiegniku poziomym
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Wieza TS12
Dostepne diugosci dla sekcji wiez TS to:
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A 13,80 m
6,60 x4,80 m
R2 R1 R2 R1 R2 R1
R1 -1385 kN @ | -2023 kN & R1 582kN @ | -796 kN % R1 -582kN ® | -796 kN *
R2 1138kN® | 1795kN < R2 52kN @ o * R2 52kN @ o %
& 296 kN D 300 kN 5 300 kN

Czynny

Pozycja poza praca

Bez obcigzenia, bez balastu,
max wysiegnika i max wysokosci
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Mechanizmy

11 AFC 25 31 *kVA 400V -50 Hz
*
0§ c € 2000/14 zmodyfikowano
15 AFC 25 41 * kVA 400V -50Hz/ 460V - 60 Hz

* juraw nie wyposazony w sprzet do przemieszczania sie - Trzy ruchy réwnoczesne w 90%
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'Y Dyrektywa na poziom hatasu

&

o Skonsultuj z nami
-  Wymagania dotyczace zasilania
¥

Zasilanie

IIIIY  Jazda po tuku

goérnoobrotowe o wysiegniku poziomym



